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S32K39-37-36は、電気自動車 (EV) の新しいニーズに対応する専用デバイスであり、パフォー
マンス、統合、ネットワーク、セキュリティ、機能安全の優れた組み合わせを特徴としていま
す。

200 kHzを超える制御ループによってコントロールされる最大1つの6相モータまたは2つの3相
モータをサポートしながら、AI/MLアルゴリズムやその他のモニタリング・アプリケーション
をホストできる十分なコンピューティング能力を備えています。新しいゾーン車載アーキテク
チャ用のTSN (Time-Sensitive Networking) イーサネットを使用したリモート・スマート・アク
チュエーション・アプリケーションをサポートします。また、ASIL Dソフトウェア・リゾルバ
とアナログの統合により、システム・コストも削減されます。

S32K37の高いコンピューティング能力は、ハイエンドのバッテリー・マネジメント・システム
(BMS) アプリケーションに最適です。

https://www.nxp.jp/applications/BATTERY-MANAGEMENT-SYSTEM


S32K39マイクロコントローラ Block Diagram
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S32K39ファミリの特長 Block Diagram
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S32K39/37/36ソフトウェアの活用 Block Diagram
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View additional information for S32K39/37/36電動化アプリケーション向けマイクロコントローラ.
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