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リアルタイム・ドライバ (RTD) 電動カートは、AUTOSAR®拡張に基づいて構築された高度な
組込み車載ソリューションを特徴としており、カスタム・デバイス・ドライバおよびNXP
のS32K312EVB-Q172評価ボード、S32K118-Q048評価ボード、S32E288-975EVB高性能リア
ルタイム・プロセッサ評価ボードを統合しています。ADCによるドライブ・バイ・ワイヤのス
テアリング、SPI、I²C、CAN FDを介したリアルタイム・センサ通信、PIXY2カメラを使用した
交通標識検出機能を搭載しています。ハードウェア・アクセラレーションによるPWMとGPT
がライティングやサウンドなどの同期出力を制御すると同時に、パワー・マネジメント機能が
エネルギー効率を確保します。また、スケーラブルなデータ収集システムがモジュール拡張を
サポートし、カスタム・ホール・センサがRPMベースの速度モニタリングを可能にします。SD
カードへの記録、直感的なUI制御、および高精度なモータ調整を備えたRTDカートは、イノ
ベーションとテストのために構成されたスマートなハードウェアとソフトウェアの統合を示す
ものです。

RTDカートのブロック図 Block Diagram

https://www.nxp.jp/design/design-center/development-boards-and-designs/S32K312EVB-Q172
https://www.nxp.jp/design/design-center/development-boards-and-designs/automotive-development-platforms/s32k-mcu-platforms/s32k118-q048-evaluation-board-for-automotive-general-purpose:S32K118EVB
https://www.nxp.jp/design/design-center/development-boards-and-designs/S32E288-975EVB
https://www.nxp.jp/design/design-center/development-boards-and-designs/S32E288-975EVB


NXP Technology Non NXP Technology Optional Technology

CAN FD

S32K144

S32E278 S32K312S32K312

12 V12 V
battery

PWM

DIO / PWM

DIO / PWM

UART

Bluetooth

I2C

12 V

Start / Stop
Button

DIO

ADC ICU

DIO

Gear Selector

Angular
Sensors

Hall
Sensor

H-Bridge

BLDC-8015A HC-06

Main Screen

PIXY2

SPI

Peripheral Screen

SPI

Peripheral Screen

Lights

DIO

Control Panel

ADC

Sharp Sensors

LDS02RR
BLDC MOTORS

Linear Actuator

Lights and Indicators
Selector

Brake and 
Accelerator Pedals

Sound
Generator

36 V
battery

ユーザー・インターフェース・ボード Block Diagram



NXP Technology Non NXP Technology Optional Technology

Drivers Polling Loop Interrupts

LPSPI_IRQ

EMIOS_IRQ

CAN_IRQ

ADC_IRQ

PIT1_IRQPIT0_IRQ

AUTOSAR

CAN_43_FLEXCAN

AUTOSAR

ADC

AUTOSAR

CAN LF

AUTOSAR

GPT

AUTOSAR

DIO

AUTOSAR

SPI

AUTOSAR

ICU

AUTOSAR

PWM

Check CAN bus
for new vehicle data

Receive data
from lights block

Set buzzer sound

Update road
sign status

Send updated status
to display on

peripheral screen

Evaluate gear position and update lights

  

データ収集ボード Block Diagram



NXP Technology Non NXP Technology Optional Technology

Drivers Polling Loop Interrupts

LINFLEX0 
_IRQ

I3C0_IRQ

LINFLEX0
_IRQ

CAN0_IRQ

PIT0_IRQ

AUTOSAR

CAN_43_FLEXCAN

AUTOSAR

I2C

AUTOSAR

CAN LF

AUTOSAR

GPT

AUTOSAR

DIO

AUTOSAR

SPI

AUTOSAR

UART

AUTOSAR

PWM

Send and receive
data via CAN bus

Receive data
from lidar

Process data from sensors

Receive data 
from Pixy2 Camera

Send data to main screen over bluetooth
Update second peripheral screen content

Send data from Pixy2 to UI board

モータ制御ボード Block Diagram



NXP Technology Non NXP Technology Optional Technology

Drivers Polling Loop Interrupts

EMIOS_IRQ

CAN_IRQ

 PIT_IRQ

ADC_IRQ

AUTOSAR

CAN_43_FLEXCAN

AUTOSAR

ADC

AUTOSAR

CAN LF

AUTOSAR

GPT

AUTOSAR

DIO

AUTOSAR

SPI

AUTOSAR

ICU

AUTOSAR

PWM

Send vehicle data
via CAN bus

Receive data
from gear shift

Calculate the values
and the corrections

Set the steering
for motor coordination

Read pedal outputs
for acceleration

and brake

Wait for start button to be turned ON

View our complete solution for リアルタイム・ドライバ電動カートのデモ.
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