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MR-CANHUBK344は汎用評価ボードであり、その対象は自律走行搬送ロボット (AMR) や無人
搬送車 (AGV) などの搬送ロボット・アプリケーションから、ファクトリ・オートメーション、
産業用車両（フォークリフト、トラック、トレインなど）、産業機器、さらにエネルギー管
理、モータ制御と、多岐にわたります。

MR-CANHUBK344はArm® Cortex®-M7 S32K3汎用車載マイクロコントローラ (MCU) を搭載
し、高度なセーフティとセキュリティ、およびソフトウェア・サポートを備えています。

MR-CANHUBK344には、100BASE-T1イーサネット (TJA1103) と6つのCAN FDポート（S32K344
で利用可能）が搭載されています。6つのCANポートの内訳は、CAN FD、CAN SIC（シグナル改
善）、CAN SCP（セキュア）がそれぞれ2個となっています。IEEE 1722を使用したCAN over
Ethernetトンネリングは、このボードのユース・ケースの1つに挙げられます。近距離無線通
信 (NFC) 対応のSE050セキュア・エレメントのほか、その他の汎用ペリフェラル・インター
フェースにも、DroneCode標準のJST-GHコネクタからアクセスできます。

https://www.nxp.jp/products/interfaces/ethernet-/automotive-ethernet-phys/tja1103-asil-b-compliant-automotive-ethernet-100base-t1-phy-transceiver:TJA1103
https://www.nxp.jp/products/security-and-authentication/authentication/edgelock-se050-plug-and-trust-secure-element-family-enhanced-iot-security-with-high-flexibility:SE050


搬送ロボットおよび100BASE-T1とCAN間のブリッジ向けS32K344評価ボード Block Diagram
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搬送ロボットのエコシステム Block Diagram
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View additional information for S32K344 100BASE-T1およびSix CANFDに対応する搬送ロボット向け評価ボード.
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